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THE SCIENDCE OF LIVYVING MEASLIREMERMNT




1.0
0.9
0.8
= 0.7
E 0.6
g I
K
g 0.5
g 0.4
g
= 0.3
s
0.2
0.1
0.0
% &
W% +)%
* + %

(NNTMETRICS
y

%

%

Front 45L 4511 45R 45R aou aou 3D oD

(morph) (morph) (morph) (morph) (morph)
Pose
( )% # oo % + ) ) %, +
) % - ) % +./ + %
++ - 1

+0

%



(NNTMETRICS
y

%
)
* 4
+ ) -
/-,
0 1
%
" %
) %
1 2
1
2! 3 453 4 ! 3 1462 42
%
% 3 )
451 (6" 67
8
$
% 9



NNTVETRICS
y

P

>~ WIENRY « G = i "4

£

: =1 wiw "

" : ) A0 8 ( )% #
* % %% + (M )% % . 1
)
3 n
$
) %
- ?+
3
11} O



(NNTMETRICS
y

; @" T@S7TA#67( 57"

5
" %
B
C
9 D
0
%
6
%
9
E
B
% "
4 53 43" 42 4 3 2 ! 42 3 42
2
C
2
C 9«4
=
" % C 94 2 F



(NNTMETRICS
y

E'#G "G#5 ;, @" 7T@EHE'5( E9 1( 5#1D @4" 1##1HE

E

©

%

%

%



(NNTMETRICS
y

8#615 "5 @ EHE'5(E

E
B
2
8
00
G
C C

C
1
4 C
; 9

5 D 0
%

8



2 E'5#56 1( 5#1E

2
B
; 9
E
1
% s
+81$ 1

, 1ES# #17@ 7 S#E

% ;1 1#

(NNTMETRICS
y

C

B
2
E $

? =
2%
%

C %



6( (67 8#6B;5( E76" 1

6

1

%

2

%

41

%

26 43"

42

#5EES5 BH1GE 57"5

D

(NNTMETRICS
y

1"1 18"G#S

(1@®;175;17 (1#JE6;G" 67E9 5 6#(1B,5@* E

G



G

%

%

%

26

-KL +

24346

%

%

(NNTMETRICS
y

G 3

%

) %



(NNTMETRICS
y

% 1

%

%

% ) 5 %+ %% % )%
% + +8 9 + ., % + % o+ + 8%+
8 %9 ./+ % + %
1
% # C
1 3 %

-10-

%

9)%

=

*



(NNTMETRICS
y

Figure 4 Demonstration of lighting calculated over the surface of the avatar
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! Based on results published in the Face Recognition Vendor Test 2002 Evaluation Report, March 2003.
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